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公司简介 

北京蓝卡软件技术有限公司成立于 2002 年 1月，是由中国大陆和海外归来的精英组成

的高新技术企业，获得北京市“科技之光”百强创新品牌企业奖，荣获国家创新基金支持，

通过国家软件企业认证和国际 ISO9001质量体系认证，被国际知名安防杂志评为“中国安防

门禁类十大民族品牌”。成功开发了电子巡更巡检系统、不停车通行停车场管理系统、智能

网络视频监控系统、嵌入式车牌识别摄像机、UHF900M/2.4G 双频远距离读卡器、UHF900M

长距离/中距离读卡器、煤矿安全巡检系统、GPS 巡检系统等。主要产品不仅主导中国大陆

市场，更畅销海外。 

蓝卡公司已在北京、深圳、上海、杭州、南京、成都、武汉、沈阳、济南、合肥、西安、

福州、郑州、南昌、石家庄、广州、重庆、长沙、无锡、青岛、昆明、天津等主要城市建立

了分公司和办事处，构筑了遍布全国各省市的营销服务网络，在海外还拥有近百家区域总代

理和产品服务中心。 

蓝卡公司以“世界领先技术，服务全球用户”为企业宗旨，积极引领核心技术创新，开

拓国际中高端市场，创建知名品牌。逐渐形成了“贡献、共赢、创新、大气”的企业文化，

建立了朝气蓬勃的精英团队。公司自行开发了基于因特网的企业信息化管理系统，实现了规

模化生产。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 3 

一、系统组成 

目前安防整体方案提供了人防、物防、技防等多方面的防护措施，提供录像监控、门禁

控制等多方位的安全防护机制。但就人员实时监控来说，比较单一，通过录像监控人员活动，

其效果更多的体现在事后督查环节。人员的控制包括人员的进出，每个人每天的行动轨迹，

每个行动地点所停留的时间等等。定位管理系统可以实时了解人员的流动情况并显示运行轨

迹，完成各种参数设置、数据的收集和统计，可以对各种远距离卡进行管理，对丢失的卡进

行挂失，并能够打印有效的统计报表。从而为生产指挥调度、安全监测检查、人员考勤、紧

急事件处理等工作提供有效手段，系统可同时将有关数据传至各级管理部门，为各级领导监

督指挥决策提供重要依据。 

定位管理系统在跟踪区域内安装 2.4G 读卡器，将智能电子标签技术、图形技术、管理

信息系统技术以及数据库技术等多方面的技术结合在一起，供一个直观的图形化控制平台。 

系统功能 

 结合射频智能标签管理系统，使定位管理实时、有序、规范、智能。射频卡具有高保密

度、防水、防磁、防静电、一卡多用等特点。 

 远距离自动读卡，操作方便，工作效率高。 

 读卡器可实现特定区域内联网并可在半球形范围内(距离可调)对进入读卡范围的人员进

行识别并确认人员身份。建议在识别区域布满读卡器,这样当人员在任何一个地方活动都

可以被读卡器读到，,通过读卡器的安装位置得出人员所在的活动位置。 

 读卡器实时传输接收到的卡号，发送至上位机，从而实现上位机与读卡器共同定位及人

员行动轨迹，实现完全智能化管理。 

 良好的安全性、抗干扰性和可靠性。 

 权限管理保证系统的安全。 

系统特性 

定位管理系统的目标是建造一套可靠性高、功能完备、操作直观简便、能满足不同级别

的用户需求、具有良好的扩展性的定位监控管理平台。 

该系统具有以下特性： 

系统的高效性： 
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远距离读卡器实时定位系统主要采用 2.4G 射频识别技术，识别有效距离可调，抗干扰

能力强、防伪性能好。巡检人员拥有一个具有唯一且不能被更改的序列号的有源卡，使用时

无机械接触动作，自动读卡，射频卡可以在短时间内被系统确认，方便使用。 

数据处理可靠： 

采用了计算机控制和数据处理技术，自动化程度高，控制准确。  

模块化设计： 

可根据用户的不同要求组织不同系统配置，方便灵活。管理系统硬件和软件都由若干

功能模式快组成，这样可以根据用户的不同要求灵活的组成不同的系统。 

系统的抗干扰能力 ： 

射频卡内有电池，为卡内集成电路正常工作和发射提供足够的能量，卡的功耗非常低，

每张射频卡的有效寿命为 1 年左右。 

高适应性： 

可适应从-25°C 到 70°C 的各种环境。 

高保密性 

本系统的设备和识别卡为用户提供了独一无二的识别编码，从根本上消除了复制伪造等

现 

二、系统组成 

系统组成包括软件和硬件两部分。 

定位管理系统软件、数据库支撑平台，电子地图平台等。 

硬件巡括以下几部分： 

1. 服务器平台：处理系统传来的数据 

2. 客户端平台：提供丰富的图形操作界面 

2. 读卡器：定位采集身份识别电子标签信息 

3. 身份识别电子标签：受控人员携带 
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2.1 系统拓扑图 

 

图 2-1:系统拓扑图 
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2.2 系统组网结构 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2-2: 

图 2-2:系统组网结构 

 

2.3 工作原理 

基本的原理就是按间隔区域设置不同地点的读卡器，人员在读卡器区域内活动的时候，

把代表该人员信息的“卡号”记录下来。实时通过通讯模块把数据传给计算机软件处理，就可

以对信息情况（地点、时间等）进行实时记录。当带有智能卡的定位人员进入读卡区域内部

时，读卡器读取卡上的信息并通过 RS485 协议上传给上位机，并验证该卡的合法性。对与

合法卡读卡器记录卡号并实时发送至控制上位机，实现人员的实时定位。 
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2.4 室外监控拓扑结构 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 2-3:室外监控拓扑结构 

在娱乐区，运动场，工人通道，办公楼区域各安装定位器，人员进入定位区域都可以在

后台体现，对所有人员进出的信息（个人信息、数量、出入时间），系统会自动记录并在电

子地图上实时显示人员位置。  

2.5 室内监控拓扑结构 

 

图 2-4:室外监控拓扑结构 
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2.6 现场布线图 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 2-5:现场拓扑图 

在定位区域内安装的定位器，可以通过 RS485 总线将数据传输到中心模块，避免对于

无线信号的屏蔽，保证数据稳定性。 

2.7 系统的组网方式 

用户使用 RS485 通信方式组网时注意事项：RS485 支持半双工模式，网络拓扑一般采

用终端匹配的总线型结构，不支持环形或星形网络。最好采用一条总线将各个节点串接起来，

从总线到每个节点的引出线长度应尽量短，以便使引出线中的反射信号对总线信号的影响最

低。图一、图二、图三所示为实际应用中常见的一些错误连接方式，正确的连接方式如图四、

图五、图六。图一、图二、图三三种不恰当的网络连接尽管在某些情况下（短距离、低速率）

仍然可以正常工作，但随着通信距离的延长或通信速率的提高，其不良影响会越来越严重，

主要原因是信号在各支路末端反射后与原信号叠加，造成信号质量下降。除此之外还应注意

总线特性阻抗的连续性，在阻抗不连续点也会发生信号的反射。例如，总线的不同区段采用

不同电缆、某一段总线上有过多收发器紧靠在一起安装、或者是有过长分支线引出总线时都

会出现阻抗不连续点。总之，应该提供一条单一、连续的信号通道作为总线。 
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图 2-6:系统组网方式 
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三、定位管理系统软硬件配置 

3.1 人员定位管理系统软件 

 进入系统后请及时添加新的用户，以保证系统内数据的安全。 

 界面美观友好、信息查询灵活、方便、快捷、准确。 

 数据保密性强，用户对应不同的操作级别。 

 系统最大限度地实现了易安装性、易维护性和易操作性。 

 系统运行稳定、安全可靠。 

 自动数据备份功能，保证数据不丢失。 

3.2、BG-245-4 远距离定向读卡器 

读卡器（BG－245-4）主要安装在定位区域，使得读卡范围覆盖巡逻

区域即可，主要功能为读取“智能卡”，并将读卡信息发送到系统控制器。 

 
读卡器特性项目 参数 实现特性 

有线电源 DC-12V  1A 开关电源 正常工作 

通信接口 RS485 
485 通信接口与上位机通

讯工作 

通讯距离 RS485：双绞线通信可达 1200米 
巡检区域覆盖范围广，布

线简单 

读写范围 

BGC-0X-12：距离范围：0～20米； 

最近读卡范围 0～3 米 ； 

最远读卡范围  0～20米 ；    

最远和最近读卡范围可通过调节实现； 

BGC-0X-70：距离范围：0～200米； 

最近读卡范围 0～30米  ； 

最远读卡范围  0～200米 ； 

最远和最近读卡范围可通过调节实现； 

读卡器正对方向读卡，读

卡扇形区域约为 120°，

在最大有效范围内读卡

有效。 

识别速度 可达 120km/h 
最大可识别以120km/h运

动物体 

识别人数 同时识别 80张卡/4秒 同时识别 80张卡每 4秒 

工作温度 -25 C°～+70 C° 
在此温度范围内不影响

读卡器性能 

尺 寸 22cm*22cm*4mm 安装方便，占用空间小 
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3.3  2.4G 有源卡        

智能卡主要配发给定位人员携带。每个定位人员配发一张卡用于定位人员位置及附属

情况。 

表 3-2:2.4G 系列有源射频卡性能一览表 

型号 产品照片 产品特点 距离参数 

BGC-S 

（标准卡片

型） 

  电池更换简单； 

 2 节 CR2025纽扣电池， 

 电池理论寿命 2.5年； 

BGC-0X-12：距离范

围：0～12米； 

BGC-0X-70：距离范

围 0～70米； 

 

BGC-04 

（圆片型） 

  体积小，质量轻，方便粘贴

在物体表面，更换电池简

单； 

 1 节 CR2032 纽扣电池，电

池理论寿命 1.5 年； 

BGC-0X-12：距离范

围：0～12米； 

BGC-0X-70：距离范

围 0～70米； 

 

BGC－Ｋ 

（钥匙牌型） 

  外形美观，钥匙扣式挂带设

计，寿命长，电池更换简单； 

 1 节 CR2032 纽扣电池，电

池理论寿命 1.5 年； 

BGC-0X-12：距离范

围：0～12米； 

BGC-0X-70：距离范

围 0～70米； 

 

BGC-05 

（腕带型） 

  体积小，质量轻，方便粘贴

在物体表面，更换电池简单 

 1 节 CR2032 纽扣电池，电

池理论寿命 1.5 年 

 表带拆除后会发出报警卡

号 

BGC-0X-12：距离范

围：0～12米； 

BGC-0X-70：距离范

围 0～70米； 

 

 

3.4 UT-217E  

由于读卡器使用的是 RS485协议的通讯方式，不能与电脑直

接相连，需要转换成电脑可以识别的 RS232 的协议。 
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四、软件系统介绍  

软件名称及版本 

软件名称：定位管理系统 V3.2(人员定位管理系统)         

软件版本：Ver 3.2                            

系统简介及功能结构 

定位管理系统是一套面向人员安全的管理软件，实现了对人员的档案信息、工作线路的

记录及安全/报警的管理与查询。 

软件包括部门、人员的管理、区域及读卡器设备的设置、卡的管理、人员行进路线的跟

踪、人员报警及人员当前所有位置的存储及查询等。 

运行环境 

硬件环境 

最低配置 推荐配置 

主频 1.5G 以上、内存 256MB 以上、硬盘 40G

以上，带光驱，至少一个 USB 接口 

主频 2G 以上、内存 512MB 以上、硬盘

80G 以上，带光驱，至少三个 USB 接口 

软件环境 

操作系统 win2000,winXP，或更高版本的 windows 系统 

数据库 Microsoft SQL Server2000 

4.1 主界面 

登录软件后，打开软件主界面，这时我们可以操作软件进行相应设置等操作了。 
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操作员管理 

操作员管理是系统管理员对需要登录管理系统并进行操作的工作人员所拥有的权限的

设定。只有管理员组的管理员可以对所有人进行修改，其他用户只能修改自身的登录密码。 

系统设置 

系统设置 

在用户正式使用管理系统软件之前，对软件的显示内容进行设置和对数据库的连接情况

进行测试。 

4.2 监控位置 

在文件菜单中可以更换当前底图，在左侧呼叫到的读卡器中，双击其中的一个，出现设置

的页面来，监控点就显示在图中的左上角的位置，可以通过鼠标的来拖拽点的位置。在添加

完成一个监控点之后，可以清楚地看到，左侧的列表中少了刚刚设置的读卡器名称，而在右

侧的列表中显示出来了刚刚设置好的读卡器监控点。 
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在界面内某读卡器点上单击右键，也可以对当前选中读卡器，进行修改及删除的操作。

在界面上选择一个读卡器，进行拖动，可以修改上面监控点的位置。 

4.3 卡管理 

在卡管理的页面中，显示出来的都是通过读卡器读取上来的记录中所有的卡号和当前

的状          态。 在这里可以对卡进行挂失、解挂、更改为新卡的操作。 

 

 

4.4 通讯设置 

通讯设置可以选择硬件设置与 PC 机的连接方式，本版软件采用的是默认方式 TCP/IP。 
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4.5 图形化监控 

图形化监控包括实时监控、实时列表、巡逻员历史轨迹查询、原始记录查询等功能模块。 

4.5.1 实时监控 

在所有基本设置已经设置完成后（基本设置参见使用说明书），可以进行通讯及监控功

能的使用。 

当前时间如果有人员卡被某读卡器读到，则会显示在实时监控的界面上，如果有报警则

会在读卡器边有个 报警图标闪烁报警。 
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双击某一读卡器，可以看到当前读卡器范围内的所有人员列表。 

 

4.5.2 历史轨迹 

选择一个时间段、某一巡逻员，可以按一定速率回放该人员在这段时间内的巡逻轨迹。

回放的速率及轨迹显示的颜色都可以由用户进行设定。 
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五、传统管理方式与电子方式的比较 

传统方式 

功能 

人工管理 传统呼叫系统 视频监控 人员定位管理方案 

人员管理 工作量大 无 无 数字化管理 

人员查找 过程长 无 过程长，有死角 及时、方便 

防走失 人工识别有差错 无 人工监控，有差 

错，劳动强度大 

智能判断，准确可靠 

夜间查房 劳动强度大，时效

性不高 

无 无 成员离床系统自动智 

能提醒，可配合各种 

传感器对特定成员进 

行生命体征无线监控 

突发事件 发现慢 全靠有行为能力

的成员手动告

警，不适用无行

为能力人群 

人工监控，发 

现慢，有死角 

覆盖面大，全面检测突 

发状况，发现快，响应 

快 

综上所述，定位管理系统无论是在真实性，可靠性，还是在传送的安全性与便捷性均

是前二者所无法比拟的。在历史数据的处理与分析上定位管理系统的优点尤为突出，定位管

理系统软件中可以实现运动轨迹查询显示，使历史数据与计划数据进行比较，可以自动生成

各种功能报表，使管理者一目了然的清楚人员的位置。 
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六、售后服务及技术培训 

6.1 售后服务 

1. 当产品出现故障时，客户凭购机凭证及保修卡享受保修权利。 

2. 属于下列情况之一，则不属于保修范围。 

•人为破坏以及擅自拆装产品造成的损坏。 

•未按使用说明书的要求使用，维护，保养造成的损坏。 

•因不可抗力如地震、水灾、战争等原因造成的损坏。 

3. 请客户送修时留下准确的姓名和联系电话，以便维修中心能及时通知取机。 

本公司对以上内容保留最终解释权。 

6.2 软件升级 

无论在保证期内和保证期外，我公司承诺免费提供升级所需的正式发布的标准版本自制

软件。如用户有特殊要求，需支付特殊功能定制费，由于软件升级引起的配套硬件变更和第

三方软件变更由用户自行解决。 

6.3 技术培训 

培训对象：一线从事安装维护的人员，要求具有计算机基础知识； 

培训内容：了解巡检管理系统组成结构、工作原理，学习操作方法，掌握基本维护和一般故

障的处理方法。 

培训方式：使用前的现场培训及使用中的电话指导，及必要时的现场培训。 
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七、人员定位管理系统报价 

 

设备名称 型号 数量 
单

位 
备注 

硬

件

设

备

部

分 

读卡器   台  

人员卡   个  

UT-217E   个  

 

软

件

部

分 

人员定位软件服务器端  1 套 
数据实时接收、统

计处理 

人员定位软件客户端  1 套 

用于各个代维公司

核查本公司巡检情

况使用 

数据库软件：SQL数据

库（自备） 
 1 套 

企业版 SQL数据库

软件，客户端数以

所需使用核查端数

量为准 

软

件

调

试 

软件调试费     

 

系

统

培

训 

软件系统使用     

巡检器使用     

巡检点采集/安装     

 

 

 


